INSTRUKCJA INSTALACJI

FLASH

MIKROPROCESOROWY
DETEKTOR PIR
| ZBICIA/JUDERZENIA SZKLA
DO PRACY W OBIEKTACH ZE
ZWIERZETAMI DO 25KG

€

CECHY OGOLNE

CHARAKTERYSTYKA STREF DETEKCJI

Detektor FLASH dokonuje analizy danych
Srodowiskowych na podstawie zmiany ich spektrum.
Detektor nastuchuje dzwiekéw zbijanego/uderzanego
szkta (dwa rodzaje dzwiekéw reprezentowane przez
wysokie, ,GLASS”, i niskie, ,SHOCK”, czestotliwosci
akustyczne).

Detektor nie wymaga bezposredniego montazu na oknie
(mozliwo$¢ ochrony wiecej niz jednego okna - tafli
szkia).

e  Technologia “Quad”

e Dwa niezalezne wyjscia alarmowe dla toru
zbicia/uderzenia szkta i podczerwieni
Technologia VLS| SMD

Regulowana czuto$¢ toru podczerwieni
Regulowana czuto$¢ toru zbicia (GLASS) szkta
Regulowana czuto$¢ toru uderzenia (SHOCK) szkia
Ochrona wielu oszklonych powierzchni
Automatyczna kompensacja temperatury
Dowolna wysokos$¢ instalowania (1.8~2.4m)
Odpornos¢ na zaktocenia

Odpornos¢ na zwierzeta do 25kg
Wiaczanie/wytaczanie sygnalizacji — DIODA LED
Wybor wagi zwierzecia (15kg lub 25)

Dodatkowe ztgcze EOL

Tamper

m

9m

2.4m |

Rys. 1

WYBOR MIEJSCA INSTALACJI

ODPORNOSC NA ZWIERZETA

INSTALOWANIE DETEKTORA

Wybierz miejsce na wprost chronionego okna (tafli
szkta) w odlegtosci do 4.5m. Jesli na chronionym
obszarze jest wigcej niz jedno okno, wybierz najbardziej
centralne miejsce i skieruj detektor w kierunku okien.
Przy wyborze miejsca nalezy wzig¢ pod uwage
prawidtowg prace toru podczerwieni — patrz
charakterystyka stref detekcji toru podczerwieni Rys. 1,
toru zbicia/uderzenia szkta Rys.2.

Zastony i kotary mogg uniemozliwia¢ prawidtowg
prace toru zbicia/uderzenia szkfa. Jesli wymaga tego
konfiguracja, montowaé na futrynach okiennych (lub
wyzej) przed zastonami i kotarami.

OPCJE

=  Uchwyt scienny i sufitowy

Rys. 2
UNIKAJ MONTAZU W MIEJSCACH:
* Prostopadle do promieni stonecznych
W miejscach o duzych gradientach temperatury
W miejscach o duzym wydatku powietrza
Blisko metalowych drzwi
Blisko sygnalizatoréw akustycznych (dzwonki o
$rednicy 5cm lub wiecej)

* ¥ % ¥

Najskuteczniejsza odpornos¢ na zwierzeta o
gabarytach:

Gryzonie = 5 do 12cm wysokosci

Koty = 5 do 35cm wysokosci przy temperaturze
pokojowej

Psy (malej i sredniej wielkosci) = 10 do 45cm wysokosci
przy temperaturze pokojowe;.

Poruszajacy si¢ intensywnie (skaczacy) pies moze
zosta¢ wykryty przez detektor FLASH. Nalezy pamigta¢
o odpowiednim doborze chronionego obszaru!

Instaluj detektor na wysokosci od 2.1 do 2.4m. Dla
lepszej odpornosci na zwierzgta (szczegoélnie w
przypadku $redniej wielkosci psow), instaluj mozliwie
wysoko.

Nie kieruj detektora w kierunku ziemi. Uzywaj uchwytu
katowego. Instaluj ptasko na scianie lub w rogu.

Dla najlepszej odpornosci na zwierzgta ogranicz pole
widzenia detektora do 10~12m w kazdym kierunku.
llo$¢ impulsow, 2 lub 3, nie jest wymagana w
aplikacjach z odpornoscia na zwierzgta.

Uzywaj 2 lub 3 impulséw tylko dla trudnych warunkéw
pracy detektora.

Gryzonie: odpornos¢ na gryzonie bgdzie zmniejszona,
jesli w zakresie 4.5 m pola detekcji beda znajdowac si¢
meble (potki, itp.) od 0.5~1m ponizej wysokosci
zamontowania detektora.

Koty: odpornos¢ na koty bedzie zmniejszona, jesli polu
detekcji beda znajdowac si¢ meble (pokki, itp.).

Detektor moze byé¢ instalowany na $cianie i w rogu
$ciany. Jesli wymagany jest montaz sufitowy lub inny,
uzyj specjalnej podstawy (opcja). (Zobacz Rys. 7)

-

. Odkrec¢ $rube i unie$ delikatnie przednig pokrywe
(Rys. 4).

2. Ostroznie odkre¢ $rube trzymajaca ptytke detektora
(Rys. 6).

3. Wytam odpowiednie zaslepki otworéw montazowych
(Rys. 3).

4. Okragte i prostokatne wciecia znajdujace sie na tyle
obudowy to otwory montazowe do prowadzenia
przewoddw. Mozesz réwniez wykorzystac inne
nieuzywane otwory montazowe (Rys. 3).

5. Montaz w uchwycie — poprowadz przewody przez
uchwyt.

6. Zainstaluj podstawe detektora na $cianie, w rogu lub
pod sufitem. (Specjalne podstawy zobacz Rys. 7).

7. Dokrec¢ $rube trzymajaca ptytke detektora. Podtacz
przewody do zaciskéw.

8. Zaléz przedniag pokrywe i przykre¢ srube

trzymajacq pokrywe.

OPIS INSTALACJI LISTA ZACISKOWA TESTOWANIE DETEKTORA
PIR-ALARM MIC-ALARM| [ POWER PROCEDURA TESTOWANIA
(Ot mantaiomy TA:XIEER OUTPUT SEPST_E OUTPUT INPUT Podtacz zasilanie (12VDC) do detektora, poczekaj 2
(NC) (N.C)) (EOL) (N.C) |[8.2~16V DC| minuty (rozgrzanie si¢ detektora). Przeprowadz testy w
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Zaciski 1 & 2 - Oznaczone TAMPER
Podtacz do 24godz. linii (NC) w centrali alarmowe;.
Otwarcie przedniej pokrywy detektora powoduje
natychmiastowe wystanie sygnatu alarmowego do
centrali alarmowej.
Zaciski 3 & 4 - Oznaczone R-PIR
Wyjscie alarmowe detektora (podczerwien). Podtacz do
wejé¢ alarmowych (NC) w centrali alarmowej.
Zacisk 5 - Oznaczony EOL
Koniec linii.
Zaciski 6 & 7 - Oznaczone R-MIC
Wyjscie alarmowe detektora (sttuczeniéwka). Podtacz
do wej$¢ alarmowych (NC) w centrali alarmowej.
Zacisk 8 - Oznaczony + ( +12V)
Podtacz do wyjscia zasilania 8.2 ~ 16Vdc (np: z centrali
alarmowej).
Zacisk 9 - Oznaczony - (GND)
Podtacz do masy centrali alarmowe;j.

nienaruszalnej przestrzeni (brak ludzi).

Walk test

. Zdejmij przednia pokryweg.

. Upewnij sig, ze jumper PULSE jest w pozycji ON.

. Upewnij sig, ze jumper LED jest w pozycji ON.

. Zaloz przednia pokryweg.

. Wykonuj wolne ruchy w poprzek pola detekcji.

. Zwr6¢ uwage czy dioda LED zapala sig zawsze, gdy

wykonujesz ruch.

. Odczekaj 5 sek. pomigdzy kolejnymi przejsciami.

8. Po zakonczeniu “walk test”, jumper LED i PULSE
ustaw wg swoich potrzeb.

UWAGA: “Walk test” powinien by¢ przeprowadzany co

najmniej raz do roku w celu sprawdzenia poprawnosci

funkcjonowania detektora (ruch i zasieg)
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WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEWODOW
Uzywaj przewodéw #22 AWG (0.5mm) lub innych o
wigkszej $rednicy.

Zaleznosci pomiedzy diugoscia a wymagang $rednica
przewodu.

200 300 400

Dtugos¢ m 800

Srednica mm 5 75 10 15




USTAWIANIE PARAMETROW PRACY DETEKTORA
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DIODA LED - INFORMACJA O ALARMIE
Mikroprzetacznik — LED — Dioda wigczona/wytgczona
Dioda LED wigczona — pozycja prawa, ON

Dioda LED wytgczona — pozycja lewa, OFF

CZULOSC TORU AKUSTYCZNEGO
Mikroprzetacznik — AUDIO

Pozycja prawa — ON — redukcja czutosci o 50% (mate
pomieszczenia).

Pozycja lewa — OFF — maksymalna czuto$¢, 100%.

CZULO0SC TORU PODCZERWIENI

ILOSC IMPULSOW

Mikroprzetacznik — PULSE

Pozycja prawa — ON — Duza czuto$¢ — 1 IMPULS —
stabilne warunki pracy, soczewka szerokokatna.
Pozycja lewa — OFF — Mata czuto$¢ — 2 lub 3 IMPULSY
— ciezkie warunki pracy.

ZASIEG

Potencjometr “PIR” — regulacja czuto$ci w zakresie 15-
100%, ustaw w zaleznosci od wynikéw autotestu.
Ustawienia fabryczne - 57%.

Zwigkszenie czutosci — obrét zgodnie ze ruchem
wskazéwek zegara.

Zmniejszenie czutosci — obrét przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara.

ODPORNOSC NA ZWIERZETA
Mikroprzetacznik — PET

Pozycja prawa — ON — Zwierzeta do 15kg.
Pozycja lewa — OFF — Zwierzeta do 25kg.

USTAWIANIE TORU ZBICIA/UDERZENIA
(GLASH/SHOCK)

Ustawienia tylko do celéw testowych !

SHOCK SHOCK - ustawianie czutosci dla
o |OFF niskiej czgstotliwosci akustycznej
|a|6LASS (potencjometr “SHOCK”)
[a|sHock o )
2] GLASS - ustawianie czutosci dla
wysokiej czestotliwosci
(F]6LASS akustycznej (potencjometr
- “GLASS”)
o [SHOCK
OFF

OFF — normalna praca
|5 |BLASS

KALIBRACJA TORU ZBICIA SZKLA (GLASS)

Ustaw jumper w pozycji GLASS - ciggte $wiecenie
zielonej diody.

Ustaw wymagang czuto$¢ za pomocg potencjometru
GLASS (Zwiekszenie czutosci — obrét zgodnie ze
ruchem wskazéwek zegara).

Uzywajac symulatora zbicia szkta, ustaw tak czuto$¢ by
zadane zdarzenie powodowato jednoczesne
zaswiecenie zottej i czerwonej diody.

PARAMETRY PRACY DETEKTORA

INSTALOWANIE UCHWYTU - orcJua

FILTR SWIATLA WIDZIALNEGO - oPcJA

KALIBRACJA TORU UDERZENIA SZKLA
(SHOCK)

Ustaw jumper w pozycji SHOCK — ciagte $wiecenie
26itej diody.

Ustaw wymagang czuto$¢ za pomoca potencjometru

SHOCK (Zwigkszenie czutosci — obroét zgodnie ze
ruchem wskazéwek zegara).

Uderzajac delikatnie szybe, ustaw tak czuto$¢ by
zadane zdarzenie powodowato jednoczesne
zaswiecenie zielonej i czerwonej diody.

TEST KONCOWY

o Upewnij sig czy jumper GLASS/SHOCK jest w pozycji
OFF.
e Sprawdz czy odgtosy otoczenia nie powodujg

(1) Wyhierz SCIENNY lub SUFITOWY uchwyt

(2) Wiz podstawg
luchwtu v statyw obrotowy

(5)
Potgcz podstawe detektora
ze statpwern obrotowyrn

(f) {2) Zegni delikatnie fittri
yjrmi] soczewke 2aalniajac zaciski urniesé go centralnie w
1Wiychajac | na Zewnaiz przestzeni optyczne]

fatszywych alarméw. W przypadku ich wystepowania
nalezy zmieni¢ lokalizacje detektora.
(4)
Poprowadz przewody
wiEamatrz uchwyty !
‘ (4) Umiesc soczewke od strony (3) S heeme
przednie], a? ushyszysz
(6) [ filtra w gniazdach
| Fu odpowowiednim ustawieniu
Rys' 7 detektora dokred Srube RyS 8
SPECYFIKACJA TECHNICZNA GWARANCJA

Metoda detekcji Quad (4 elementy) PIR, mikrofon

elektretowy
Detekcja obiektu 0.15- 3.6 m/sec
Napigcie zasilajace 8.2 - 16 Vdc

Alarm PIR :16.5mA;

Alarm Shock & Glass: 22mA;
Alarm PIR, Shock & Glass: 18mA
Czuwanie: 16.5 mA
Kompensacja temp. TAK

Zliczanie impulséw 1, AUTO

Pobér pradu

Czas trwania alarmu 2 sec
Wyjscie alarmowe N.C 28Vdc 0.1 A z rezystorem 10 Ohm w
linii

N.C 28Vdc 0.1A z 10 Ohm w linii — otwarte
Jjesli zdjeta jest przednia pokrywa

60 sec

-20°C to +50C

30V/m 10 - 1000MHz

50,000V elektryczne interferencje od
wyladowar

Tamper

Uruchamianie

Temperatura pracy
Odporno$¢ na RFI
Odpornos¢ na EMI

Odpornos¢ na $wiatto

widzialne stabilny dla $wiatta halogenowego
(odlegtos¢ 2.4m) lub odbitego
Zasieg detekcji Zbicie (Glass) do 10m ( 90°);
PIR do 15m (soczewka dal. zasiegu)
Diody LED Z6fta (GLASS) — zbicie; testowanie i

ustawianie
Zielona LED (SHOCK) — uderzenie; testowanie i ustawianie
Czerwona LED (ALARM) - alarm:
pulsowanie (glass & break; glass & shock &  PIR); stale (PIR)
115mm x 61mm x 37.5mm
120g

Wymiary
Waga

3 Lata

P/N 7101579
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