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CD 400 DETEKTOR UDERZEN

Instrukcja instalacji
Zastosowanie
Detektor uderzen jest piezoelektrycznym czujnikiem dziatajacym w sposob selektywny.
Wykrywa i analizuje drgania wywotane proba wtargnigcia na chroniony teren. Drgania te
sa przetwarzane pod wzgledem wielkosci amplitudy , czgstotliwosci oraz czasu trwania
przez procesor sygnalowy. Detektor moze by¢ zamontowany na dowolnym podiozu w
miejscu zagrozonym wtargnigciem intruza. Niemniej jednak nalezy uwzglednic :
1.Konstrukcjg oraz materiat chronionej powierzchni
2.Usytuowanie detektora w obrebie stupkow, ztaczy, zawiasow okien lub drzwi itd..
3.Inne drgania , ktére moga wplynaé na dziatanie detektora.
Zakres pracy
Typowy zakres pracy dla roznych materiatléw pokazany jest w tabeli ponizej. Podane
zakresy nal traktowac jako wytyczne, przeprowadzenie praktycznych pomiaréw jest

niezbedne za kazdym razem

Material [ Stal/Drewno/Szklo | Cegla/Gips I Beton* ]

Zakres r=3m r=2m r=3m ]

*- z uzyciem MP400

Montaz

1.Wykre¢ wkrety i otworz pokrywe

2.Wybierz najlepsze miejsce do zamocowania

3.Wykorzystaj dolng czes¢ jako szablon i zaznacz miejsca na otwory mocujace

4. Wywier¢ je wiertlem o $rednicy 2-2,5mm dla wkretow samogwintujacych znajdujacych
si¢ na wyposazeniu

Uwaga! Aby zakres dzialania detektora byl najwigkszy , podloie powinno byc czyste i
rowne.

Podtaczenie

Detektor jest wyposazony w 10-stykowa listg taczeniowa jak widac na rysunku . Rysunki
pokazuja réwniez potozenie zworek programujacych. Wewnatrz pokrywy wyrysowany jest
takze schemat podtaczenia oraz programowania.

Zworki programujace

Cztery zworki siuzq do programowania trybow dzialania detektora. Funkcje te sa opisane
na rys. 2 i wewnatrz pokrywy.

Zworki 1 i 2 okreslajg ilosé uderzen niezbednych do wyzwolenia przekaznika alarmu .
Zworka 3 steruje przekaznikiem gdy nastapi alarm :

A)podtrzymanie alarmu po jego zaistnieniu , wymagane zdalne zresetowanie lub
B)automatyczne resetownie po 2 sekundach

Zworka 4 steruje funkcjami “Test” oraz “Dzien/Noc”.

Przy zamknigciu wszystkich czterech zworek rezultat jest nastgpujacy:

S 1,2 - Przekaznik reaguje na pojedyncze uderzenia

S3 - Przekaznik zostaje automatycznie zresetowany po 2 sekunduch

S4 - wtrybie testowania wskaznik LED zapala si¢ pokazujac wyzwolenie alarmu.

Sterowanie zdalne

Zobacz rysunek 3 i 4 .Sterowanie wyprowadzeniem D/N:
NOC: D/N=+12V

Rys.4A przedstawia polaczenie pomigdzy wyprowadzeniami D/N w poszczegolnych
detektorach. Do wykonania potaczenia potrzebny jest dodatkowy przewod. Jezeli detektor
w stanie NOC wykryt zadang liczbe uderzen, to po przejsciu na stan DZIEN wskaznik
LED detektora bedzie migal. Ponowne przejscie w stan NOC spowoduje automatyczny
reset. Funkcja dostgpna we wszystkich detektorach tworzacych siec.

Uwaga! Zworka dmusi by¢ rozwarta (usunigta)

stan DZIEN: D/N=0V; stan

Rys.4B Dodatkowe wzajemne potaczenie wyprowadzenia AIS detektorow umozliwia
stwierdzenie , ktory z detektorow zostat wyzwolony jako pierwszy (Do wykonania
polaczenia potrzebny jest dodatkowy przewod.) Po przejsciu ze stanu NOC na DZIEN
wskaznik LED detektora , ktory pierwszy wykryt uderzenia zacznie migaé. Wskazniki
LED innych detektorow , ktore wykryly uderzenia bedq Swiccic w sposob ciagly.

Uwaga! Zworka 4musi by¢ rozwarta (usunigta)

Rys.4C przedstawia schemat potaczenia , w ktorym dodatkowo mozliwe jest sterowanie
poprzez linig D/N wskazaniami wskaznika LED.
Uwaga! Zworka 4musi by¢ rozwarta (usunigta)

Regulacja i ustawienia detcktora sa stosunkowo proste. Sprawdz czy zworka 4 jest
zamknigta. Wskaznik LED bgdzie wskazywal aktywacje alarmu a przekaznik bedzie
automatycznie resetowany po 2 sekundach od aktywacji alarmu. Jeéli detektor zostanie
zaprogramowany na reagowanie na wiclokrotne uderzenia kazde zarejestrowane uderzenic
bedzie sygnalizowane przez blysk wskaznika LED | a w przypadku wyzwolenia alarmu
zapali sig on na dtuzej.

1.Przy zwartej zworce 4 przekreé potencjometr zgodnie z ruchem wskazowek zegara na
pozycjg max.

2.Lekko postukaj w poblizu detektora, aby upewnic sig, ze kazde stuknigcie jest
sygnalizowane przez wskaznik LED i przekaznik dziala whasciwie

3.Przekre¢ potencjometr przeciwnie do kierunku ruchu wskazowek zegara na pozycje min.
4.Skorzystaj z urzadzenia testujacego na najdalszym krancu chronionej powierzchni
stopniowo zwigkszaj czutos¢ do momentu zapalenia si¢ wskaznika LED.

5.Dokonaj trwatych potaczen. Sprawdz , czy panel sterowania dobrze wspélpracuje z
detektorem.

Dane techniczne

Napigcie zasilania (nom 12V DC) 8- 15V DC

- Max tetnienia 2Vp-p (przy 12V)
- Pobor pradu (brak alarmu) 7 mA

- Pobdr pradu (alarm) 11 mA

Przekaznik, NC, <33 Ohm rezyst.szeregowa
25V /100 mA

Wyjscie alarmowe
- Max. obciaZenie

- Czas podtrzymania alarmu 2 sekundy
- Zabezpieczenie przed niskim napigciem <8V
Wskaznik alarmu LED

Mikroprzelacznik,
max. 25V / 100 mA

Zabezpieczenie antysabotazowe

Poziom sygnatow sterujacych
- dla funkcji TEST
- dla funkcji Dzien/Noc

LOW <3V, HIGH > 6V
LOW <3V, HIGH > 6V
Regulacja czulo$ci potencjometr
Warunki zewngtrzne

- Temperatura (przechowywanie/praca)
- Wilgotnos¢

- Obudowa

20°C ++50°C
max. 95% RH, DIN class F
P31 IEC

Odpomosé na zakidcenia 15V/m, 0,1+1 GHz
Wymiary 91x31x23 mm
Waga 40 g.
Zatwierdzone przez VdS G 194 502
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