Trojwigzkowa Bariera Podczerwieni

VIDT-150

Dziekujemy za wybor naszego urzadzenia.

Przeczytaj uwaznie instrukcje obstugi przed instalacjg. Po przeczytaniu odtoz instrukcje do pozniejszego

uzycia.

i

Odbiornik nie moze
znajdowac sie w zasiegu
pracy nadajnika innego typu.

|

lub powazne obrazenia.

Nieprzestrzeganie zalecen oznaczonych w instrukcji i nieprawidtowa obstuga moze spowodowac $mier¢

Nieprzestrzeganie zalecen oznaczonych w instrukcji i nieprawidtowa obstuga moze spowodowac¢ szkody w mieniu.

Nie probuj samodzielnie naprawia¢ urzgdzenia. Moze to spowodowaé pozar lub uszkodzenie urzadzenia.

& Uwaga

Nie nalezy uzywac¢ urzgdzenia do innych celéw niz wykrywanie poruszajgcych sie obiektéw, takich jak ludzi i pojazdy

+ Wysokos¢ montazu

Nie nalezy uzywac¢ urzgdzenia do innych celéw niz wykrywanie poruszajgcych sie obiektow, takich jak ludzi i pojazdy

Nie nalezy uzywac¢ urzadzenia do innych celéw niz wykrywanie poruszajgcych sie obiektow, takich jak ludzi i pojazdy

Nie nalezy uzywac¢ urzgdzenia do innych celéw niz wykrywanie poruszajgcych sie obiektow, takich jak ludzi i pojazdy
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Sruba obudowy ~ Obudowa

Whiasciwosci

*Regulowany czas przerwania wigzki - regulacja czasu przerwania wigzki w zaleznosci od warunkow

otoczenia

twory uchwyty
| g

Sruba obudowy

Unikaj prowadzenia kabli w powietrzu.

Instaluj urzadzenie
w odlegtosci wiekszej
niz 1m od $ciany czy ptotu.

Instalacja ,tyt-do-tytu” w przypadku dwéch barier.
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Okablowanie

Terminal podigczeniowy

[ Tamper

Przet. DIP
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— Grzatka

; Soczewki

*Obudowa zapobiegajgca zaroszeniu - minimalizacja fatszywych alarméw

*Dodatkowy filtr UV wbudowany w soczewk
*Wbudowana grzatka
*Wskaznik poziomu sygnatu

*Wybor jednego z 4 kanatéw pracy - zapobiega przed wzajemnymi zaktéceniami barier

*Wyjscie przekaznikowe typu C/NC

i odbiornika

*Mozliwo$¢ zmiany mocy sygnatu (zasiegu bariery).
*Styk sabotazowy wykrywajgcy probe otwarcia obudowy
« Estetyczne i odporne na wptyw warunkéw atmosferycznych obudowy

Instalacja

Nie montuj barier w nastepujacych miejscac

Zamontuj urzadzenie 2.

h

— Regulacja pionowa

I~ Regulacja pozioma

S Szerokosé
wiazki
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0.7-1.0m
v -~ Zasieg detekcji
+ Ustawienia katow
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Regulacja pozioma

180°(+90°)

Metod

Montaz na scianie /«

Instalaciji

Regulacja pionowa

20°(+10°)

Otwoér na kabel

Unikac bezposredniego oswietlania

stoncem

O

Zaznacz, wywier¢ otwory instalacyjne
i przykre¢ barierg do Sciany

Montaz na stupku

[efefe]

Odkrec¢ $rube i zdejmij
przednig obudowe.
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Podtacz przewody do zaciskéw
Patrz opis terminali

Otwor na kabel

Przeprowadz kabel przez otwér
i pozostaw ok.10cm do podigczenia

Po sprawdzeniu ustawienia osi optycznej

zatoz pokrywe i dokre¢ srube mocujaca.

Uchwyt

l
G

na stabilnym podtozu.

W miejscu gdzie znajdujg sie przeszkody
(takie jak np. drzewa) pomiedzy odbiornikiem
i nadajnikiem
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Srednica stupka: fi 38 - 50mm
(rura 1 1/4" lub 1 1/2")

Zdejmij ostone

Przeprowadz kabel przez otwér

i pozostaw ok.10cm do podtgczenia

Przykrec¢ bariere do stupka
i uchwytu
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Pojedynczy zestaw

2 zestawy - pietrowo
(zmienione kanaty pracy)
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Centrala
alarmowa

Nadajnik Odbiornik Odbiomik Nadajnik
2 zestawy w jednej linii
(te same kanaty pracy)
Wymagania przewodow
Nopie A Uwaga
Srednica Diugosé DC12v DC 24V
0.5mm? (Diameter 0.8) 100m 500m Jesli podtaczono wiecej niz jeden nadajnik lub odbiornik
do jednego przewodu zasilajacego to maksymalna
0.75mm? (Diameter 1.0) 150m 750m dopuszczalna diugos¢ przewodu jest réwna dtugosci z
1.0mm? (Diameter 1.2) 200m 1000m tabeli podzielonej przez ilos¢ urzadzen.
Dtugo$¢ przewodoéw zasilajgcych nie powinna
1.5mm? (Diameter 1.4) 250m 1250m przekracza¢ wartosci podanych w tabeli

Terminal podtgczeniowy

Nadajnik

o o ™ [

— /| /|3 /|3 /3

866666
ONONONONONG

Zasilanie Grzalka Tamper
Odbiornik
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Jasilanic O 1€ W0
asilanie ALARM

Grzatka Tamper

Zasilanie DC 10V-24V
Grzatka fabrycznie podigczona

Zasilanie DC 10V-24V
Grzatka fabrycznie podtgczona
Wyjscie przekaznikowe max 30V DC 0.5A



Strojenie i wskaznik sygnatu

Dopasuj kanaly synchronizacji . Ustaw taki kanal synchronizacji
za pomoca przefgcznika DIP na nadajniku i odbiorniku.

Patrzac przez wizjer obracaj soczewkami w lewo/prawo
do uzyskania obrazu drugiego urzagdzenia

w $rodku pola widzenia.

Obracaj §rubg strojenia w pionie do uzyskania

najwyzszego poziomu dostrojenia.

Wskaznik poziomu dostrojenia wyswietla poziom dostrojenia
od najgorszego 1 do najlepszego 9 (patrz rysunek).

Sprawdz, czy dioda stanu urzadzenia oznaczona ,, ALARM?”) nie §wieci.
Jezeli dioda §wieci nawet jezeli wigzki nie sa naruszone to wykonaj
ponownie strojenie optyczne i sprawdz okablowanie.

Przetacznik DIP

Sita sygnatu

0~4 Sstaba
5~ Dopuszczalna
7~8 Dobra

9 Idcalna

Nadajnik
1,2 Wybor kanatu - czgstotliwoscei
12 3 Wylgczenie wskaznikow - oszczedzanie energii
Bjﬁ 3 4 5 6 4 PREHEAT - wt. grzatki aby sprawdzi¢ dziatanie.
iiiiii " E E of ﬁ Ustawi¢ na HEAT podczas normalnej pracy
* 123456 mj_ OFF || HEAT B 5 Sita sygnatu nadajnika (L-niska, H-wysoka)
ON mﬁ Dnu mPREHEAT D w Wolny ¢ Wolny
Nadajnik m%Operac_]a Mot sygnalu
Czestotliwosé Grzalka
Odbiornik
12 56
ij 3 4 BﬂSOms 1,2 Wybér kanatu - czgstotliwosci
iiii - = 3 Wytaczenie wskaznikow - oszczgdzanie energii
* 123456 mﬂ% BOFF Buw DﬂmOms 4 PREHEAT - wi. grzatki aby sprawdzi¢ dziatanie.
ON™— ~~ mm Dow mPRE"EMmsgoms Ustawi¢ na HEAT podczas normalnej pracy
Odbiomik 5,6 Minimalny czas przerwania wigzki potrzebny
rormt m% Grzalka D]mo'“s do wyzwolenia alarmu. Ustaw wigkszy czas w

Operacia
Crgstotliwosé

Czas reakcji

przez ptaki, liscie i inne.

przypadku fatszywych alarmoéw spowodowanych

Czas przerwania wigzki ustawia si¢ w odbiorniku. Ustawienie tego parametru pozwala na
dopasowanie czutosci bariery do warunkow pracy.
Ustawienie dtuzszego czasu przerwania wigzki zmniejsza czuto$c.

Rozwiazywanie problemow

Problem

Wskanik POWER w odbiomiku
nie $wieci sig.

Wskaznik POWER w nadajniku
nie $wieci sie.

Wskaznik ALARM w odbiorniku
lie zapala sie gdy wigzka zostaje
przerwana.

Jdbiornik sygnalizuje ALARM po
przecigciu wigzki, lecz brak jest
sygnatu na wyjsciu.

Wskaznik ALARM w odbiorniku
Swieci non-stop.

Sporadyczne fatszywe sygnaty
alarmowe.

Powod

Rozwiazanie problemu

1.Brak zasilania
2.Wytgczone wskazniki

N

. Sprawdz zasilanie bariery

przetacznikiem DIP. 2. Wigcz wskazniki za pomocg DIP
1.Brak zasilania i A ;
przetgcznikiem DIP. :

1. Odbicia wigzek lub wigzki z 1. Usun odbicia lub zmien kanat
innego zrédta docierajg do zrédta zaktocajgcej wigzki.
odbiornika.

2.Obie wigzki nie sg przerwane 2. Przerwij wigzki jednocze$nie.
wtym samym czasie.

3.Czas odpowiedzi bariery jest 3. Wydtuz czas odpowiedz.
zbyt krotki.

1.Przerwany lub zwarty obwod 1. Sprawdz przewody i zaciski.
wyjsciowy.

2.Zte kontakty elektryczne 2. Dotgcz poprawnie przewody

1. Wigzka nie trafia doktadnie do 1. Ustaw ponownie bariere.
detektora.

2.Na drodze wigzki wystepujg 2. Usun przeszkody blokujgce
przeszkody. wigzke podczerwieni.

3.Zanieczyszczona obudowa. 3. Wyczys$¢ obudowe.

1. Niepoprawne okablowanie. 1. Sprawdz okablowanie.

2.Zbyt niskie napigcie zasilania. 2. Sprawdz napigcie zasilania

3.Przeszkody ba drodze wigzki 3. Zmien usytuowanie bariery lub
pojawiajg sie w czasie wiafru i usun przeszkody.
deszczu.

4.Podstawa umocowania bariery | 4. Znajdz stabilne miejsce do
jest niestabilna. zamontowania bariery.

5.Zbyt mata precyza 5. Popraw wzajemne
ukierunkowania barier. ukierunkowanie barier.

6.Blokada wigzek przez ruch 6. Zainstaluj bariere w miejscu,
obiek tow. gdzie jedynie niepowotany ruch

obiektow moze wywotac alarm.
7.Czas reakcji bariery jest zbyt 7. Ustaw czas reakcji bariery
krotki. stosownie do warunkéw pracy.

8. Wskazanie poziomu sygnatu 8. Popraw wzajemne

jest zbyt niskie.

ukierunkowanie barier, lub
zmniejsz odlegto$¢ miedzy
nadajnikiem i odbiornikiem.

Zmiana czestotliwosci

Zmiana czestotliwosci pracy jest stosowana w celu unikniecia
zaktécen interferencyjnych winstalacjach z wieloma zestawami.
Nalezy uzy¢ przetgcznika zmiany czestotliwosci i upewni¢ sie,
czy ustawienia w nadajniku i odbiorniku sg takie same

2 Grupy barier

6 Grup barie (3) Ochrona obwodowa - przyktad 1
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Nadajnik Odbiornik ~ Nadajnik Odbiornik Odbiornik Nadajnik Nadajnik Odbiornik

3 Grupy barier dla dalekiego zasiegu
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Nadajnik Odbiornik Odbiornik Nadajnik Nadajnik Odbiornik

Test dziatania

3 2
o ) ] i O e
oziom sygnatu ajarm Poziom sygnatu ajarm
| ] Odbiornik
Status Alarmu Status Alarmu
Nadajnik

Dioda ALARM powinna sig¢ zaswieca¢ podczas

Upwenij sig czy bariery nie sg w alarmie. |Jezeli strojenie wykonano poprawnie i urzadzenia przechodzenia pomiedzy barierami
Dioda ALARM nie swieci sie. Jesli $wieci | pracujg witasciwie, wykonaj test przejscia, w co
to wykonaj poprawnie strojenie bariery | najmniej trzech miejscach:

Przed nadajnikiem.

Przed odbiornikiem.

W $rodkowym punkcie pomiedzy nadajnikiem
iodbiornikiem.

Czas przerwania wiazki

Specyfikacja

MODEL

VIDD 60

VIDD 100

VIDD 150

VIDD 250

Zasigg na
Zewnatrz

60 [m]

100 [m]

150 [m]

250 [m]

Zasigg w
Wewnatrz

120 [m]

200 [m]

300 [m]

500 [m]

Liczba Wiazek
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Sposob Detekeji

Jednoczesne przecigeie wszystkich wiazek

Zrodlo Sygnalu

Podczerwien pulsacyjna

Czestothwosc 4 kanaly pracy
(Czas przerwania S50ms. 100 ms. 300 ms. 700ms (regulacja)
wigzek
Wyjscie Wyjscie przekaznikowe: NO/NC.
Alarmowe Obciazalnos¢ wyjscia: AC/DC 30[V], 0.5[A]
Zasilanie 10+-24 VDC, 11+ 18 VAC
Maksymalny 90mA 90mA 100mA 110mA

Pobor Pradu

Grzatka

TX 170mA. RX 170mA

Temperatura -25°C + 55°C, 95% max. wilgotnos¢
pracy
1 wilgotnosé
Wyjscie NC - obcigzalnose: 24VDC, 0.5 A
Antysabotazowe

Zakres Regulacji
w Poziomie

180°

Zakres Regulacji
w Pionie

20°

Montaz

Sciana/Shup

Waga

659 + 2500 [g]

Aby dobra¢ czas odpowiedzi patrz na rysunek ponizej.
Generalnie czas odpowiedzi powinien by¢ mniejszy niz predkos$¢ poruszajgcego sie obiektu.

Warto$ci podane na rysunku okreslajg maksymalng predko$¢ poruszania sie obiektu.
Obiekt poruszajacy sie z wigksza predkoscig nie zostanie wykryty.

Obiekt unoszacy sige w powietrzu, taki jak ptak czy kartka papieru,

moze czasami zablokowa¢ wigzki i wywota¢ alarm.

Ustaw diuzszy czas przerwania przetgcznikiem DIP aby unikng¢ fatszywych alarmow.
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