elmes ® STEROWNIK DO BRAMY Z NAPEDEM 12VDC  STB24VM1

electronic

z funkcja tagodnego startu i zatrzymania
od wersiji 1.16

Urzadzenie steruje silnikiem pradu staﬁego 12V, w ktérym zmiane kierunku ruchu uzyskuje sie poprzez zmiane biegunowosci zasilania. Posiada
nastepujace funkcje:

technologia zmiennego kodu KEELOQ® zapewniajgca wysoki poziom bezpieczenstwa;
superheterodynowy odbiornik radiowy zapewniajgcy wiekszy zasieg i pewniejsze dziatanie pilotow;
sterowanie pilotem lub wytgcznikiem $ciennym;

wspotpraca ze wszystkimi pilotami na pasmo 433,92 MHz produkcji ElImes Elektronik, pamigé pilotéow: 112;
tagodny start i zatrzymanie silnika — zabezpiecza naped przed mechanicznymi przecigzeniami i zwieksza trwato$¢ napedu;
luzowanie naprezen powstajgcych w napedzie po zamknieciu bramy poprzez podanie krétkiego impulsu na otwieranie;
zabezpieczenie przecigzeniowe (nadprgdowe), ktérego prog dziatania ustala sie dla kazdego kierunku ruchu z osobna;

praca w trybie parkingu — pilot i wytgcznik WR powoduja tylko otwieranie, nie zatrzymujg bramy i nie zamyka;

wspotpraca z fotokomorkg typu NC (normalnie zamknietg) i wytgcznikami krancowymi typu NO lub NC (normalnie otwarte lub zwarte);
wyjscie na lampe ostrzegawczg (migajaca) lub oswietleniows;
dodatkowe funkcje podnoszace bezpieczenstwo uzytkowania:

o  wejscie STOP (typu NO) do podtgczenia dodatkowych urzadzenh zabezpieczajgcych, m CLOSE
o  automatyczne zamykanie bramy poprzedzone trzema sekundami migania lampy;
o  programowany czas pracy silnika — zabezpieczenie na wypadek uszkodzenia krancéwek; OPEN

Sposob pracy sterownika ustala sie zworkami JP1..JP11, gdzie CLOSE oznacza zworke zwartg, a OPEN — rozwartg, wg rys. powyze;j::

JP1 — sposob dziatania lampy:

CLOSE - lampa ostrzegawcza - miga w czasie ruchu bramy: wolniej w czasie otwierania, szybciej w czasie zamykania,

OPEN - lampa oswietleniowa - Swieci ciggtym Swiattem;
Dziatanie lampy zalezy od ustawieh zworki JP1 i JP2:
Samozamykanie Lampa ostrzegawcza: JP1 — CLOSE Lampa oswietleniowa: JP1 — OPEN
Wigczone: JP2 — otwieranie-miga wolno, PAUZA-$wieci ciagle, koncéwka PAUZY - lampa $wieci w czasie ruchu, w czasie
OPEN miga wolno, zamykanie—miga szybko, po zamknieciu—gasnie PAUZY i 60 s po zatrzymaniu bramy
Woytaczone: JP2 — | otwieranie - miga wolno, zamykanie — miga szybko, po zatrzymaniu | lampa $wieci w czasie ruchu i przez czas
CLOSE Swieci przez zaprogramowany czas PAUZY réwny czasowi PAUZY po zatrzymaniu

JP2 — automatyczne zamykanie bramy. Po otwarciu bramy nastepuje odliczanie czasu PAUZY, po ktérym automatycznie rozpocznie sie jej zamy-
kanie. Dziatanie sterownika w czasie PAUZY zalezy tez od potozenia zworek JP3 i JP4.

CLOSE - wylgczone — po otwarciu brama czeka na sygnat z pilota lub wytacznika WR — po jego otrzymaniu zamyka sie;

OPEN - wigczone — po catkowitym otwarciu bramy i po czasie PAUZY nastgpi jej samoczynne zamkniecie;

JP3 — praca bramy w trybie parkingu. W tym trybie brama funkcjonuje podobnie jak automatycznie otwierane drzwi do supermarketu.

CLOSE - tryb standardowy: pilot (wytacznik WR) na przemian: otwiera-zatrzymuje-zamyka-zatrzymuje brame;

OPEN - tryb parkingu: pilot (wytgcznik WR) nie wywotuje zamykania, tylko otwiera. Uzycie go w czasie gdy brama jest zamknieta rozpo-
czyna otwieranie, gdy jest otwierana - nie powoduje zadnej reakcji, w czasie pauzy — powoduje jej odliczanie od nowa, w czasie za-
mykania — powoduje zatrzymanie, a nastepnie otwieranie bramy. W tym trybie nalezy wigczy¢ automatyczne zamykanie bramy (JP2
— OPEN).

JP4 — sposéb reakcji na sygnat z fotokomérki w czasie PAUZY. Wystgpienie sygnatu z fotokomérki w czasie otwierania bramy nie powoduje zadnej
reakcji, a w czasie zamykania - powoduje jej otwieranie. W czasie odliczania PAUZY (przy wiaczonej funkcji samozamykania) fotokomérka
wstrzymuje odliczanie czasu, a po jej zwolnieniu, w zaleznosci od ustawienia zworki JP4:

CLOSE - PAUZA odliczana jest od poczatku;

OPEN - po 5 s brama rozpoczyna zamykanie;

JP5 — okresla typ zastosowanych krancoéwek:

CLOSE - krancowki NO: normalnie otwarte, czyli aktywne przy zwarciu;

OPEN - krancowki NC: normalnie zwarte, czyli aktywne przy rozwarciu;

JP6 — fagodne zatrzymanie. Zatrzymanie bramy wywofane krancéwka, pilotem, wytgcznikiem przewodowym lub fotokomérkg jest poprzedzone
stopniowym zwalnianiem obrotéw silnika trwajgcym 1 lub 2 sekundy (patrz takze rodzaj zastosowanych krancéwek — JP11):

CLOSE - funkcja wylgczona; OPEN - funkcja wigczona;

JP7 — czas trwania fagodnego zatrzymania po osiggnieciu krancowki:

CLOSE - okoto 1's; OPEN - okoto 2’ s. Czas ten w przypadku zatrzymania spowodowanego innymi zdarzeniami jest staty i wynosi 1 s.

JP8 — tagodny start. Po wigczeniu tej funkcji brama nie startuje raptownie, ale przyspiesza do petnej predkosci przez okoto 1 s. Dzieki temu nie
wystepuje gwattowne szarpniecie:

CLOSE - brak przyspieszenia; OPEN — przyspieszenie wigczone.

JP9 — luzowanie naprezen powstajgcych w napedzie po zamknigciu bramy poprzez podanie krétkiego impulsu na otwieranie:

CLOSE - wytgczone; OPEN — wigczone.

JP10 — sposéb reakcji na przecigzenie. Potencjometry oznaczone ,OTWIER.” i ,ZAMYK.” znajdujgce sie na plycie sterownika, stuzg do regulacji
progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego dla obu kierunkéw ruchu z osobna. Nalezy je ustawi¢ w takiej pozycji, aby brama nie
spowodowata zadnych obrazeh u oséb, ktdre znalaztyby sie w torze jej ruchu i zablokowatyby jg, a jednoczesnie nie zatrzymywata sie przy
niewielkich oporach spowodowanych np. opadami $niegu. Zworka JP10 okresla sposob reakcji sterownika na wystgpienie przecigzenia:
CLOSE - przecigzenie podczas zamykania spowoduje petne otwarcie bramy, a w czasie otwierania - zamykanie przez 1 sekunde;

OPEN - przecigzenie jedynie zatrzymuje brame.

JP11 — rodzaj zastosowanych krancéwek. Jesli wigczono funkcje fagodnego hamowania (JP6 - OPEN), to po najechaniu na krancéwke brama rozpo-

czyna hamowanie, ktore trwa 1 lub 2 sekundy, z mozliwoscig wystgpienia sytuacji jak w opisie ponize;j.

Jezeli zastosowano krancéwki magnetyczne, brama moze w tym czasie wyjecha¢ poza krafncéwke (patrz rysunek na nastepnej stronie), a
nawet najechaé lub mingé krancéwke ruchu odwrotnego. Sterownik pamieta, nawet przy zaniku zasilania, w jakiej pozycji pozostato skrzydto
bramy (otwartej, cze$ciowo otwartej lub zamknietej). W sytuacji zaniku prgdu uzytkownik musi pamieta¢, aby po recznym otwarciu bramy tak-
ze zamkna¢ jg recznie lub przynajmniej ustawi¢ w pozycji Srodkowej tak, aby ruch bramy do najblizszej krancowki trwat co najmniej 4 sekun-
dy. Jezeli brama pozostanie otwarta, to po powrocie pradu i uruchomieniu z pilota brama zacznie sie otwiera¢, poniewaz pamieta, ze byla
wczesniej zamknieta, co moze niekiedy doprowadzi¢ do sytuacji awaryjnej (np. przecigzenie bezpiecznika zasilania lub mocne uderzenie
skrzydta bramy o zapore). WAZNE! Przy pierwszym uruchomieniu bramy po instalacji nalezy jg ustawi¢ w pozycje $rodkowa.

Jezeli zastosowano krancéwki mechaniczne, problem miniecia krancéwek nie wystepuje, a stan krancéwek jednoznacznie okresla pozycje
bramy. Jesli wiec przy braku zasilania otworzymy brame recznie i w takim stanie ja pozostawimy, to po powrocie zasilania i po uruchomieniu
bramy z pilota brama zacznie sie zamykac, poniewaz jest naruszona krancéwka otwierania.

CLOSE - krancéwki mechaniczne;

OPEN - krancowki magnetyczne.
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Procedury programowania.

1. Wprowadzenie pilota do pamieci odbiornika - maksymalnie 112 pilotow.
a) Przycisng¢ przycisk PRG w odbiorniku na czas krétszy niz 2 sekundy - dioda LED w odbiorniku zaswieci sie.
b) Przycisng¢ przycisk pilota. LED w odbiorniku zgasnie.
c) Przycisng¢ ten sam przycisk pilota drugi raz. Miganie LED potwierdzi prawidtowe wykonanie procedury.
2. Programowanie czasu pracy silnika oraz czasu PAUZY. Te procedure wykonuje sie przy uzyciu pilota bedgcego w pamieci
sterownika lub wytgcznika podtagczonego do wejscia WR.
a) Przycisng¢ przycisk PRG i przytrzymac¢ na czas dtuzszy niz 2s., ale krotszy niz 8s. Dioda LED zaswieci sie, a po zwolnie-
niu przycisku zgasnie potwierdzajgc wejscie w ten tryb;
b) Przycisng¢ przycisk pilota lub WR. LED zaswieci si¢ i silnik zostanie wigczony;
c) Po uptywie zgdanego czasu (do 60 minut) drugi raz przycisnag¢ przycisk pilota lub WR — LED zgasnie i wigczy sie lampa;
d) Po uptywie zgdanego czasu PAUZY trzeci raz przycisnaé przycisk pilota lub WR - lampa wytgczy sie, a miganie LED po-
twierdzi prawidtowe wykonanie procedury.
3. Kasowanie wszystkich pilotéw z pamieci odbiornika (Te procedure wykonujemy np.: gdy zgubimy pilota):
Przycisng¢ przycisk PRG w odbiorniku - dioda LED zaswieci sig - i przytrzymac do chwili az dioda LED zacznie btyska¢ (po-
nad 8 s), a nastepnie przycisk zwolni¢. Pamie¢ pilotéw jest wykasowana, ale wszystkie zaprogramowane wczes$niej czasy -
nie. Wprowadzenie pilotéw do pamigci wykonaé wg pkt 1.

Instalacja. Sterownik nalezy instalowa¢ wewnatrz obudowy napedu bramy, najlepiej w dodatkowej skrzynce instalacyjnej tak, aby nie byt narazony
na bezposredni wptyw czynnikéw atmosferycznych. Przewody instalacyjne nalezy prowadzi¢ od spodu obudowy napedu lub skrzynki instalacyjnej
celem unikniecia sptywu wody na ptytke sterownika. Antene nalezy montowaé na zewnatrz skrzynki w ktorej zamontowany jest sterownik i tgczy¢ jg ze
sterownikiem kablem koncentrycznym (patrz rysunek). Jako antene mozna takze zastosowa¢ przewdd dostarczany ze sterownikiem podtgczony
bezposrednio do wejscia ,ANT”. W takim przypadku nalezy sie jednak liczy¢ ze zmniejszonym zasiggiem dziatania pilota.

Instalacje sterownika wykonuje si¢ przy wylgczonym zasilaniu wg schematu ponizej:
Jesli nie zastosowano fotokomérki, zaciski 2 i 3 - FK (liczgc od lewej strony) nalezy zewrzec.
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Dane techniczne:
zasilanie: 12 VAC,
pobdr pradu (bez podtaczonej fotokomorki i przy wytgczonym silniku): maks: 100maA,
zabezpieczenie silnika 10 A,
maksymalna moc lampy 40 W,
wyjscie zasilania fotokomarki 12 VDC, maks. 240 mA,
prog zabezpieczenia przecigzeniowego: 3,5-10 A,
czas pracy silnika 1s .. 60 min,
czas PAUZY lub swiecenia lampy po zatrzymaniu 1..255s,

zakres temperatur pracy
wymiary (d/s/w)

od -20°C do +55°C,
140/75/30 mm.

Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wrocfaw, ul. Avicenny 2, tel 717845961, fax 717845963

Elmes Elektronik deklaruje, ze produkt jest zaprojektowany i wykonany zgodnie z normg bezpieczenstwa uzytkowania EN 60950-1,
normg kompatybilnosci elektromagnetycznej EN 301 489-1 i normg zgodnosci w wymaganiami radiowymi EN 300 220-3.

C€

Gwarancja producenta. Producent udziela gwarancji na okres 2 lat od daty zakupu urzgdzenia i zobowigzuje sie do jego kazdorazowej, bezptatnej
naprawy, jesli w okresie gwarancyjnym wystgpig wady z winy producenta. Wadliwe urzgdzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu czyste i na wia-
sny koszt wraz z niniejszg gwarancjg z potwierdzong datg zakupu i krétkim opisem uszkodzenia. Gwarancja nie obejmuje baterii oraz wszelkich
uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, w tym narazenia na zniszczenia od czynnikéw atmosferycznych, samowolnych regu-
lacji, uszkodzen mechanicznych, przerébek i napraw. Elmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne straty i szkody bezposrednie lub
posrednie moggce powsta¢ w wyniku nieprawidtowosci w dziataniu instalacji lub urzadzen, w ktérych zastosowano jego produkty.

KEELOQ® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Microchip Technology Inc., USA
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